
■概要
　水空合体ドローンは、空中ドローンと水中ドローンが合体し、空を
飛び、水に潜ることができるドローンです。モバイル通信にも対応し
ており、自律飛行・遠隔操作および、空中・水中カメラの映像のリア
ルタイム伝送が可能です。
　さらに、音響測位装置により、衛星利用測位システム（GPS）が使
えない水中でも位置情報を確認しながら潜航・撮影を行うことがで
きます。
　これにより、これまで船を出し、ダイバーや水中ドローンで確認し
ていた水中の様子を、船を出すことなく、陸から簡単に水中の様子
を確認できるようになります。

■社会的ニーズ
　我が国において、インフラの老朽化が大きな課題となっており、
水域にある橋脚やダム、港湾岸壁関係の施設の定期的な点検・保
守が必要となっています。一方、そのような作業に必要な潜水士の
数も高齢化等により不足してきています。また水産業においても、
漁業就業者数が減少しており、養殖業における生簀見回り等の作業
の担い手不足により負担が増すととともに、安全確保も重要な課題
となっています。

　水空合体ドローンは、船を出さずに、沿岸から水中の様子を確認
できることから、日常的に船で養殖場や定置網の様子を確認してい
る水産業監視、洋上風力/ダム/橋脚などの水中インフラ点検、出航
前の船底点検、ブルーカーボン測定などさまざまな用途での活躍
が期待されています。

■先進性と今後の展開
　水空合体ドローンは、モバイル通信にて、遠隔で飛行ルートを
設定し、飛行指示をだし、映像を見ながら飛行を制御できるス
マートドローン運航管理システムを、海域に拡張することで実現し
ています。
　また、30年以上にわたる海底ケーブル保守用ロボットの研究開
発を通じて蓄えた技術とノウハウにより、小型・高精度の音響測位
システムを低コストで実現しました。この音響測位システムは、水空
合体ドローンの活動範囲(浅海域・半径数十メートルの範囲)に最適
化し、音響反射等の妨害に強いものとなっています。
　今後、このスマートドローン運航管理システムと、音響測位を組
み合わせ、水中の見たいポイントを、完全自動で確認できるように
なると考えています。
　これにより、海の様子を手軽に確認できるようになり、インフラ点
検や、水産業の負荷を軽減するだけでなく、海上インフラ整備や、水
中資源の活用など、海域の活用が広がっていくと期待しています。
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住所： 京都市下京区塩小路通堀川東入
担当： ロボット事業本部モバイルロボット事業部　田中 貴史　Tel： 075-344-8492

オムロン株式会社
住所： 東京都港区虎ノ門1-16-16 虎ノ門1丁目MGビル 6F
担当： 土居本 和宏　Tel： 080-5066-9453　E-mail： ka-doimoto@kddi.com

KDDIスマートドローン株式会社

水空合体ドローンの運用イメージ

■概要
　製造現場で深刻化する労働力不足、多品種少量生産での生産ラ
インの頻繁な変更や段取り替え、コロナ禍での人同士の接触制限
など、社会の急激な変化に柔軟に対応可能な搬送作業の自動化
ニーズが急増しています。しかし、従来の搬送ロボットは、導入に向
けた効果検証やライン設計が難しいことや、導入後も障害物や作業
者と干渉して配送が遅延することなど、幅広い用途への普及には課
題がありました。モバイルロボットLD/HDシリーズは、『複数ロボッ
トにより生産性の高い搬送ができる』『人と同じ環境で安全に使うこ
とができる』『ものづくり現場に合わせて柔軟に構成を変更できる』
ことを追求した自律型搬送ロボットです。可搬重量は60kgから1.5
トンまでのラインナップがあり、様々な用途をカバーできます。

■モバイルロボットLD/HDシリーズの特徴
①複数ロボットにより生産性の高い搬送ができる
複数のロボットを走行させる場合でも『交通整理機能』によりロ
ボット同士の相互干渉を防ぎ、“止まらない搬送”を実現します。
また、『運行管理機能』によって最大100台までの搬送指示を行
うことができます。運行管理ソフトウェアにより全ロボットの現在
位置、稼働状況、空き状況を常時監視することで工場全体の搬送
効率を最適化できます。品種が多い小ロット生産で求められる高
頻度な搬送を実現できるため、生産リードタイム短縮や中間在庫
削減に貢献します。
②人と同じ環境で安全に使うことができる
従来の無人搬送車（AGV）や２次元コードを必要とする搬送ロ
ボットは専用の通路が必要でしたが、LD/HDシリーズは、国際安
全規格に準拠し、人が使っている通路を安全に運行することが可
能です。モバイルロボット自体が障害物を検知し、障害物を回避し
ながら、安全性の確保と異常停止を防止した、安定した搬送を実
現します。

③ものづくり現場に合わせて柔軟に構成を変更できる
LD/HDシリーズには、上物を制御する入出力回路、電源、取り付
け治具が搭載されており、用途に合わせた移動型ロボットをお客
様自身で作ることが可能です。ロボットに不慣れな方でも、簡単
な操作で自動作成されたマップ上に、スタート地点とゴール地点
等を指定することで、最短半日で自動搬送を始めることができま
す。生産ライン導入・変更時には事前に走行シミュレーションがで
き、ソフトウェア上で搬送位置や搬送条件の変更ができるため工
期短縮を実現できます。

■実績、展開
　モバイルロボットLD/HDシリーズは、日本をはじめ、欧米やアジア
のデジタル、自動車や食品・日用品業界などの製造現場から、ロジス
ティクス、ホテルや病院まで、多様な分野で累計3000台以上が稼
働しています。また導入頂いた製造業のお客様やSIer様によって、
様々な用途に向けた移動型ロボットソリューションが創出されてい
ます。モバイルロボットの更なる普及により、単調な重労働から人を
解放し、人手不足などの社会課題の解決を進めてまいります。

柔軟な搬送を実現する自律型搬送ロボット
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空を飛び水に潜る、世界初の遠隔水中監視ドローン
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